I. KARTA OPISU PRZEDMIOTU

Kierunek

MECHATRONIKA

Poziom ksztalcenia

I- stopnia , inzynierskie

Profil ksztatcenia Praktyczny

Forma prowadzenia studiow | stacjonarne

Przedmiot/kod modutu Dynamika Maszyn /DM

Rok studiow 2

Semestr 4

Liczba godzin Wyklady: 15, Cwiczenia: 15
Liczba punktow ECTS 2

Prowadzacy przeDM-MRiot

Wymagania wstepne w

Podstawowa znajomos$¢: matematyki, mechaniki, wytrzymatosci

zakresie wiedzy, materialdow, podstaw teorii drgan mechanicznych,podstaw
umiejetnosci, kompetencji konstrukcji  maszyn, informatyki (MATALAB/simulink),
personalnych i spotecznych | inZynierii mechaniczne;.
Cel(cele) modutu ksztatcenia | Analiza 1 synteza dynamiczna pracujacych systemow
mechanicznych
II. EFEKTY UCZENIA SIE

Wazne: Nie musimy dzieli¢ efektéw uczenia si¢ dla modutéw (przeDM-MRiotdéw) na kategorie wiedzy, umiejetnosci
1 kompetencji spotecznych; kazdy modut (przeDM-MRiot) nie musi obejmowac wszystkich trzech kategorii efektow uczenia sig.

Symbol efektow Potwierdzenie osiggni¢cia efektow uczenia si¢ Odniesienie do
uczenia si¢ (co student potrafi po zakonczeniu modutu?) efektow uczenia si¢
dla kierunku
studiow
DM W01 Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze
N z zakresu mechaniki ogolnej w tym wiedzg niezbedna do
rozwiazywania probleméw technicznych oraz do MR_W03
zrozumienia zasad modelowania i konstruowania prostych
systemow mechatronicznych;
DM -W02 Ma podstawowg wiedzg na temat dziatania oraz budowy
ztozonych, zintegrowanych systemow mechaniczno- MR _W16
elektroniczno-optoinformatycznych;
Ma wiedze w dziedzinie maszyn i urzadzen
DM-W03 technologicznych MR _W40




DM-W03 Ma podstawowa wiedze w zakresie materialoznawstwa,
wytrzymatosci i zmeczenia materiatow, zna typowe MR _W05
technologie wytwarzania elementéw maszyn;
DM W03 Ma uporzadkowang wiedze w zakresie klasyfikacji,
B budowy i struktur kinematycznych, opisu matematycznego,
zasad dziatania oraz programowania robotow
manipulacyjnych; ma podstawowa wiedze z zakresu opisu MR _W24
matematycznego, wtasnosci oraz zasad dziatania i
programowania prostych robotdw mobilnych;
DM_W04 Ma podstawowa wiedze niezbedng do zrozumienia
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej
oraz procesu automatyzacji i robotyzacji i mechatroniki MR W46
w przemysle i gospodarstwie domowym,; zna podstawowe -
zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowiazujace w
przemysle;
DM_U01 Potrafi wyznaczac i postugiwac si¢ modelami prostych
uktadow elektromechanicznych i wybranych procesow
przemystowych, a takze wykorzystywac je do celow MR _UIl
analizy i projektowania uktadow mechatronicznych;
DM_U02 Potrafi projektowac proste uktady sterowania dla
procesow przemystowych; potrafi swiadomie
wykorzystywa¢ standardowe bloki funkcjonalne systemow MR U29
mechatroniki oraz ksztaltowac wlasnosci dynamiczne B
toréw pomiarowych;
DM _KOl1 Posiada $wiadomo$¢ odpowiedzialnosci za pracg
wlasng oraz gotowos¢ podporzadkowania si¢ zasadom
pracy w zespole i1 ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspolnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym MR K04
zespotem, wyznaczac cele i okreslac priorytety -
prowadzgce do realizacji zadania;
III. TRESCI UCZENIA SIE
Tresci uczenia si¢ Odniesienie do
Symbol efektow uczenia si¢
modutu
TK 01 Wprowadzenie — dynamika analityczna — stopnie swobody — MR _WO03,
generalne réwnania dynamiki, MR _WI6,
MR Ull
TK 02 Poziomy  strukturalnej analizy  dynamicznej  systeméw | MR W40,
B mechanicznych MR _W24,
MR W16,
MR U29
TK 03 Charakterystyki dynamiczne liniowych i nieliniowych cztonow | MR W24,
B napgdowych,  podsysteméw i elementow systemow | R _W40,

mechanicznych

MR U1l




MR K04
TK 04 .Analiza i synteza podsystemow mechanicznych, symulacia | MR W24,

- cyfrowa dynamiki systemow mechanicznych liniowych i | MR W40
nieliniowych oz wykorzystaniem specjalizowanego MR U1l ’
oprogramowania -

MR K04
TK 05 Analiza dynamiczna na ptaszczyznie fazowej, portrety fazowe i | MR W24,
- statecznos$¢ ruchu MR _W40,
MR Ull
MR K04
TK 06 Symulacja cyfrowa dynamiki petnego systemu napedowego MR W24,
MR W40,
MR Ull
MR K04
TK 07 Symulacja cyfrowa dynamicznych naprezen w elementach | MR W40,
- zlozonego systemu mechanicznego MR _W24,
MR W16,
MR U29
TK 08 Hierarchizacja obcigzen dynamicznych elementéw systemu MR W24,
MR W40,
MR Ull
MR K04
IV. LITERATURA PRZEDM-MRIOTU
Podstawowa 1. Cannon R.H. jr. “Dynamika uktaddéw fizycznych” WNT. Warszawa 1973 r.
(do 5) 2. Parszewski Z. “Drgania i Dynamika Maszyn” WNT. Warszawa 1982 r.
‘ ' 3. Marchelek K. “Dynamika obrabiarek” WNT. Warszawa 1974 r.
4. Dobry M.W. “Optymalizacja przeptywu energii w systemie Cztowiek - Narzedzie
- Podtoze (CNP). Seria “Rozprawy” nr 330. ISSN 0551-6528, Wydawnictwo
Politechniki Poznariskiej, Poznanh, marzec 1998 r.
5. Sradomski W., MATLAB Praktyczny podr¢cznik modelowania, Wyd.
HELION, Gliwice 2015
Uzupehniajgca 1.GercE.W.; "Napedy pneumatyczne. Teoria i obliczanie", WNT.
(do 10) Warszawa 1973 r.

2. Wejc W. L.; Koczur A. E, Martynieniko A. M. "Obliczenia dynamiki napedéw
maszyn" Wyd. Naukowo - Techniczne, Warszawa 1975'.

V. SPOSOB OCENIANIA PRACY STUDENTA

Symbol efektu Symbol tresci Forma Typ oceniania Metody oceny
uczenia si¢ dla uczenia si¢ realizacji tre$ci | (diagnostyczna, (odpytanie,
modutu (zgodnie | realizowanych w uczenia si¢ formujaca, prezentacja, test,
z tabelg nr II) trakcie zajeé (wyktad, podsumowujaca) egzamin, inne)
(zgodnie z tabelg | ¢wiczenia itd.)
nr 1)
Wyktad
DM _ W01 TK 01, TK 02, | multimedialny z . .
TK 03, TK 04, ukierunkowana podsumowujaca egzamin
TK 05 - dyskusja
TK 01, TK 02, | Wyklad
DM-WO02 TK 03, TK 04, mgltimedialny Z podsumowujaca Eg:za.min’i ocena
- - ukierunkowana z ¢wiczeh

TK_05, TK_06

dyskusja




TK 04, TK 05, | Wyklad
DM-WO03 TK 06. TK 07 mgltimedialny z d . Egza.min i ocena
-7 - ukierunkowanag podsumowtjaca z ¢wiczeh
dyskusja
TK 03, TK 04, Wyktad
DM-WO03 TK 07. TK 08 mgltimedialny z d . Egzamin i ocena
- - ukierunkowana podsumowtjaca z ¢wiczeh
dyskusja
DM W03 TK| 01, TK 02, Wyktad
TK 03, TK 04, rr;(qltime;(dialny z podsumowujaca Eg,za.min’i ocena
ukierunkowang z ¢wiczen
TK 05, TK 06 dyskusja
DM W04 TK| 04, TK 05, Wyktad
TK 06, TK 07, mqltimedialny z podsumowujaca Eg’za.min’i ocena
TK_08 - uklerugkowanq z ¢wiczeh
— dyskusja
DM U01 TK| 01, TK 02, Wyklad
TK 03, TK 04, | multimedialny z . Egzamin i ocena
TK 05, TK 06, ukierunkowana podsumowujaca z ¢wiczen
TK 08 - dyskusja
VI. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA(w godzinach)
Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
(godz. lekcyjna - 45 min.)
Godziny zajeé (wg planu studiow) z
. Godz.
nauczycielem ( tzw. kontaktowe)
1. Wyktad 15
2. Cwiczenia 15
3. ...
Praca wlasna studenta
( np. przygotowanie do zaj¢é, czytanie 20
wskazanej literatury, przygotowanie do
egzaminu, inne)
1.Wyktad 10
2.Cwiczenia 10
Laczny naklad pracy studenta 50
VI. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA(ECTS)
Sumaryczna liczba punktow ECTS
z przedmiotu (liczba punktow, ktora
student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu
nauczyciela oraz w ramach zajec¢ o
charakterze praktycznym — laboratoryjne, 2 ECTS
projektowe, itp.)
Naklad pracy studenta zwiazany z
c o 1 ECTS
zajeciami o charakterze praktycznym
Naklad pracy zwiazany z zajeciami
wymagajacymi bezposredniego udziatu 2 ECTS
nauczycieli akademickich
Naklad pracy wlasnej studenta - ECTS
5 znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje
4,5 | bardzo dobra wiedza, umiejg¢tnosci, kompetencje

4 dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje

3,5

zadawalajaca wiedza, umiej¢tnosci, kompetencje, ale ze znacznymi niedociggni¢ciami




3 zadawalajaca wiedza, umiej¢tnosci, kompetencje, z licznymi bledami

2 niezadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje

Zatwierdzenie karty:

Opracowat:

Sprawdzil pod wzgledem formalnym (koordynator modutu):
Zatwierdzit (Dyrektor Instytutu): dr inz. Halina Pacha-Gotebiowska





